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MONTAGE DU STATOR ET DU ROTOR

Les rotors et stators de la gamme STK peuvent étre livrés optionnellement montés, centrés et positionnés
axialement sur un flasque afin d'éviter a l'utilisateur I'opération de montage du rotor a l'intérieur du stator.

FONCTIONNEMENT EN CONVECTION NATURELLE

Le stator est une source de pertes par effet joules et par hystérisis et courants de Foucault. On devra prendre
en compte cet aspect dans l'intégration du moteur. Voici les éléments a retenir :

- Les couples permanents des moteurs sont donnés pour une €élévation de température de 120 C
du cuivre pour des stators en contact avec I'air ambiant ou solidaires sur toute leur surface périphérique
d'une piéce métallique en contact avec I'air ambiant. De plus, on considére que la carcasse statorique
est bridée sur une piece métallique de surface au moins égale a deux fois sa section.

Par exemple, pour un moteur de diamétre 400 mm, la bride devra avoir une surface de :
0,4

2 soit 0,25m?2

- Eviter toute ambiance confinée ou si cela est obligatoire, nous consulter pour connaitre le
déclassement du moteur.

- S'assurer que les piéces placées dans le voisinage du moteur peuvent supporter des
températures élevées ou si ce n'est pas le cas nous consulter pour le déclassement du moteur.

REFROIDISSEMENT PAR FLUIDE

Si I'on souhaite s’affranchir des problémes environnementaux liés a I'échauffement, ou si I'on veut pousser les
moteurs a des couples permanents supérieurs a ceux obtenus en convection naturelle, on aura recours au
refroidissement en convection forcée par fluide.

Deux points de fonctionnement sont caractérisés en convection par fluide :
- Bobinage a 60 .

- Refroidissement maximal (bobinage a 140 C) afin d e maximiser le couple
permanent du moteur.

On utilisera de I'eau adoucie glycolée ou un fluide agréé pour circuit fermé de refroidissement afin de
minimiser les risques de corrosion et de dépots.

La gravure de la carcasse prévoit 2 gorges d’extrémités pour joints toriques, puis deux gorges circulaires
permettant l'arrivée et le départ du fluide, séparées par un circuit de refroidissement.

On prendra soin lors du montage de disposer les buses d'arrivée et de départ sur la méme génératrice a
'opposé du départ et de 'arrivée du circuit de refroidissement.

VARIATEURS ET CAPTEURS ASSOCIES

Les moteurs STK ont été concus pour minimiser les harmoniques de couple lorsqu’ils sont
alimentés par des variateurs pour moteurs sans balais & commande sinusoidale.

Les kits STK sont donc compatibles avec un large éventail de variateurs brushless disponibles sur le marché
et notamment avec les gammes de variateurs MOOG monoaxes DBS et DS 2000 et multiaxes DBM,
SIEMENS SIMODRIVE 611D avec alimentation AN, NUM Schneider MDLU, Parker COMPAX, GE FANUC,
CONTROL TECHNIQUES UNIDRIVE, B & R, DANAHER Servostar 600 ...

Cependant, dans 'optique de maximiser les performances d’asservissement, nous recommandons I'utilisation
de variateurs présentant les particularités suivantes :

Boucle de courant numérique a gains programmables ou auto-adaptative.

Présence de filtres anti-résonnants programmables sur I'erreur de vitesse afin de pouvoir maintenir des
gains d’asservissement élevés dans le cas ou l'inertie de charge est trés grande par rapport a l'inertie du
rotor.




Différents types d'interfaces : les variateurs peuvent étre compatibles avec 4 types d'interfaces de
positionnement :

- Résolver:
Les résolvers sont dans les meilleurs cas (résolver RES FC6 72 32) limités a une précision
de 1 minute d’arc. Dans la majorité des résolvers disponibles, la précision est plutét de plusieurs
minutes.

Il faudra donc vérifier si la précision de positionnement souhaitée est compatible avec la précision du

résolver employé et du circuit de traitement transformant les signaux résolvers en signaux codeur.

D’autre part, les résolvers pourront étre limitatifs du fait de leur diameétre traversant. Les résolvers
RES FC6 72 32 permettent un diametre traversant de 90 mm.

Enfin, les résolvers permettent de monter jusqu’a une résolution de plusieurs centaines de milliers de

points mais une telle résolution n’est pas utile car elle est incompatible avec la précision du systeme

de mesure.

- Codeur TTL ou régle optique TTL :
Les codeurs TTL ont en général un nombre de points limité (de 500 a 5000). Il existe quelques
codeurs avec arbre creux jusqu’'a 50 mm dont le nombre de points est de 15000 a 20000 par tour (a
multiplier par 4).
La meilleure solution en termes de résolution et de précision est représentée par les regles optiques
au pas, selon le cas de 0,5 4, 1 4, 5 4 qui collées sur un moyeu creux de diamétre approprié peuvent
permettre une résolution de 1 million de points voire plusieurs millions de points selon le diametre.
Les tétes de lecture associées a ces regles ont une fréquence maximale de lecture limitant la vitesse
pour une résolution donnée.

- Codeur de type sin / cos ou régle de type sin /cos :

Il s'agit des solutions les plus répandues dans les applications de nos moteurs.

On retrouve pour ces codeurs les mémes limitations d’arbre traversant que mentionnées
précédemment. Cependant, I'avantage de cette technologie réside dans la possibilité de multiplier les
fréquences des signaux sinusoidaux délivrés par ces codeurs grace aux interfaces variateurs. Ainsi,
un codeur a 1024 sinusoides par tour permettra avec une multiplication par 1000 de reconstituer un
million de points. La régle optique de type sin / cos présente l'avantage d'offrir a la fois des
résolutions élevées soit naturellement soit par interpolation interne au variateur et un diamétre
traversant sans limitation grace a son collage sur un moyeu de diamétre approprié. Certains
fabricants de codeurs intégrent a leur catalogue des regles optiques directement montées sur des
moyeux de diametres variables. Certains fabricants de roulements intégrent des systémes de mesure

de méme type dans les roulements.

- Capteurs absolus :
Les capteurs absolus permettent d’obtenir les caractéristiques décrites pour les codeurs soit TTL,
soit Sin-Cos sans nécessité de séquence d'initialisation pour la commutation des phases (voir
paragraphe suivant), ni pour la prise d’'origine de I'axe.

COMMUTATION DES PHASES

Les moteurs synchrones a aimants nécessitent un repérage angulaire des champs tournants statorique et
rotorique afin de piloter le couple. Le résolver permet ce repérage et donne en méme temps la position de
'axe (modulo le pas polaire). Les capteurs absolus permettent également ce repérage. Ce n’est pas le cas
des codeurs ou régles incrémentaux.

Les fournisseurs de codeurs prévoient donc des versions pour moteurs brushless intégrant soit :

a) Des signaux rectangulaires de commutation triphasés U,V ,W ,U,V,W dans le cas de codeurs TTL ;
mais ces signaux doivent avoir le méme nombre de périodes par tour que le moteur (polarité).

b) Des signaux sinusoidaux (1 période par tour) sinus et cosinus donnant la position absolue sur un tour dans
le cas des codeurs sin / cos. L'électronique variateur multiplie cette fréquence par le nombre de paires de
poles moteur.

Dans le cas de regles optiqgues montées sur moyeux, on ne dispose pas de linformation de détection
angulaire des champs rotorique et statorique. On s’expose alors a la nécessité d’une phase d'initialisation a la
mise sous tension pendant laquelle le rotor va faire un mouvement d’'indexation ou au minimum étre soumis a
une microvibration.




Convection naturelle

DIMENSIONS COMMUNES A TOUS LES 145 STK

MOTEURS 145 STK

Refroidissement forcé par fluide
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CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

bobinage pour 330 Vac entre phase

COMPLEMENT POUR

COMPLEMENT POUR

145STK2M 145STK4M 145STK6M 145STK8M
Vitesse nominale tr/min 500 ‘ 1 500 500 ‘ 1 500 500 ‘ 1 500 500 ‘ 1 500
Couple permanent 1)(@4)] N.m 14,6 26,4 37,3 47,4
Courant a couple permanent 1) A 2,3 ‘ 5,2 3,7 ‘ 9,2 5 ‘ 12,7 6,4 ‘ 15,7
" Couple maximal 2)(3)] N.m 55 110 165 220
a Courant a couple maximal ) A 10,2 23,1 17,8 45,5 27,3 68,3 35,6 91,1
% Puissance nominale ] w 735 203211247 | 3134 | 1775 | 3480 | 2200 | 3850
LZ_( Inertie 103kg.n? 1,28 2,24 3,19 4,14
% Masse kg 6,2 10,4 14,5 18,7
5 Constante de temps thermique 1) s 1012 1399 1667 1 866
g Résistance thermique @jc/w 0,394 0,324 0,275 0,239
8 Résistance de phase a 20C 2) 12,9 2,55 6,2 0,95 3,46 0,55 2,51 0,38
Inductancede phase a | permanent mH 66,7 12,4 44,5 6,8 28,2 4,5 22,2 3,4
Constante de temps éléctrique )] ms 51 7,2 8,2 8,9
Section du cable puissance nxmm? 4x1,5 4x1,5 4x1,5 4x1,5
Diametre du cable puissance mm 10,2 @10,2 @10,2 10,2
145STK2M 145STK4M 145STK6M 145STK8M
Couple permanent @) N.m 22,8 45,3 67,6 90
E Courant a couple permanent A 3,5 8 6,3 15,6 9 22,8 12,1 29,8
E %) Température d'entrée de fluide (5B)®)] < 20 20 20 20
E E Accroissement de température de fluide C 5 5 7 8
g i Température de carcasse € <30 <30 <30 <30
L@I % Débit I/ mn 3 3 3 3
g &| Perte aeévacuer w 620 930 1220 1510
E ® Perte de charge dans le circuit Bar 0,2 0,3 0,4 0,5
% Section du céble puissance nxmm? 4x1,5 4x1,5 4x1,5 | 4x4 | 4x1,5 | 4x4
Diamétre du cable puissance mm 10,2 10,2 10,2 | @13,1 | ©10,2 | @13,1
145STK2M 145STK4M 145STK6M 145STK8M
Couple permanent 4] N.m 29,9 59,8 90 120
E Courant a couple permanent A 5,4 12,3 9,7 24 14 35,5 19 46,8
2 3] Température d'entrée de fluide (5B)®)] < 20 20 20 20
; § Accroissement de température de fluide C 8 8 10 12
g E Température de carcasse © 33 29 29 31
L%I % Débit I/ mn 3 5 5 5
g g Perte a évacuer W 1532 2 240 2 950 3 660
E = Perte de charge dans le circuit Bar 0,2 0,7 1 1,3
HCJ Section du cable puissance nxmm? 4x1,5 4x1,5 4x4 4x1,5 4%x6 4x2,5 | 4x10
Diametre du cable puissance mm 10,2 @10,2 | 913,1 | ©10,2 | @15,9 | D11,4 | @18,8

(1) Conditions thermiques :

Température ambiante de 20 T

Elévation de température du bobinage : 120 T

Carcasse statorique en contact avec l'air ambiant ou solidaire sur toute sa surface périphérique d'une piece métallique en contact avec l'air ambiant.
Carcasse statorique bridée sur une piece métallique de surface égale a deux fois la section de la carcasse.

Moteur froid & 20 €

Voir courbes couple-vitesse sur :

http://www.alxion.com/

(4) Couple a l'arrét ou vitesse lente.

(5) Latempérature d'entrée de fluide ne doit pas étre inférieure pour éviter tout risque de condensation dans le moteur.

(6) Le fluide de refroidissement sera de préférence de I'eau adoucie glycolée ou un liquide agréé pour circuit de refroidissement fermé en aluminium
limitant les dépots et la corrosion.
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D'autres caractéristiques de vitesses sont disponibles, nous consulter.




Convection naturelle

DIMENSIONS COMMUNES A TOUS LES 190 STK

MOTEURS 190

Refroidissement forcé par fluide

STK

DIMENSIONS SUIVANT LA TAILLE
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CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

bobinage pour 330 Vac entre phase

COMPLEMENT POUR

COMPLEMENT POUR

190STK2M 190STK4M 190STK6M 190STK8M
Vitesse nominale twmin | 500 | 1500 | 500 | 1500 | 500 [ 1000 | 500 | 1000
Couple permanent @)4)] N.m 36 63 89 111
Courant a couple permanent @ A 5 ‘ 11,7 8 ‘ 20 11,5 ‘ 19 14 ‘ 23,3
Couple maximal 2)3)] N.m 119 238 357 476
g Courant a couple maximal 2 A 18,6 48,9 34,2 93,2 56,9 | 102,5 | 73,2 | 128,1
%J Puissance nominale o w 1600 | 3780 | 2504 | 3307 | 2940 | 4570 | 3780 | 5355
'<T: Inertie 10%kg.n¥ 4,12 7,5 10,88 14,26
g Masse kg 13 22 31 40
6 Constante de temps thermique (2) s 1 506 2129 2 559 2 865
ué Résistance thermique @ac/w 0,25 0,2 0,17 0,15
8 Résistance de phase a 20C 2 4,76 0,69 2,12 0,28 1,02 0,31 0,77 0,25
Inductancede phase a | permanent mH 48,2 7 28,8 3,9 15,7 4,8 12,7 4,1
Constante de temps éléctrique 2] ms 10,1 13,6 15,6 16,5
Section du cable puissance (7)) nxmm?2 4x1,5 4x1,5 | 4x2,5 | 4x1,5 | 4x2,5 | 4x1,5 4x4
Diamétre du cable puissance 7] mm 10,2 10,2 | 11,4 | ©10,2 | @11,4 | 10,2 | B13,1
190STK2M 190STK4M 190STK6M 190STK8M
Couple permanent (4] N.m 57 109 162 209
g Courant a couple permanent A 8 18,5 14,1 35,2 21,3 34,6 26,6 44,3
3 5 Température d'entrée de fluide B)6)] <« 20 20 20 20
— 3| Accroissement de température de fluide C 6 8 10 10
é g Température de carcasse C <30 <30 <30 <30
”%J <| Debit I/ mn 3 3 3 5
o 8 Perte a évacuer W 1 020 1 440 1 880 2 200
% “ Perte de charge dans le circuit Bar 0,12 0,2 0,27 0,8
E Section du cable puissance (@) nxmm?| 4x1,5 | 4x2,5 | 4x1,5 4%x6 4%2,5 4%6 4x4 4x10
Diamétre du cable puissance 7 mm | @10,2 | ©11,4 | 10,2 | @15,9 | ©11,4 | @15,9 | 13,1 | B18,8
190STK2M 190STK4M 190STK6M 190STK8M
Couple permanent (4] N.m 71,4 141 210 274
"éJ Courant a couple permanent A 11,9 27,5 21,7 54,3 33 53,6 41,5 69,2
3 0 Température d'entrée de fluide B)6)] <€ 20 20 20 20
: g Accroissement de température de fluide C 7 7 7 11
é E Température de carcasse C 32 29 28 31
2 g Débit |/ mn 5 7 9 9
% g Perte a évacuer W 2 102 3 080 4 060 4 900
& 0 Perte de charge dans le circuit Bar 0,3 0,85 1,8 2,3
ng Section du cable puissance (@) nxmm?| 4x1,5 4x4 4x2,5 | 4x10 4%6 4x10 4x10 4x10
Diamétre du cable puissance 7 mm | @210,2 | @13,1 | 911,4 |4x &9,5] 15,9 |4x @9,5| B18,8 |4x 9,5
(1) Conditions thermiques :
Température ambiante de 20 T
Elévation de température du bobinage : 120 T
Carcasse statorique en contact avec |'air ambiant ou solidaire sur toute sa surface périphérique d'une piece métallique en contact avec I'air ambiant.
Carcasse statorique bridée sur une piéce métallique de surface égale a deux fois la section de la carcasse.
(2) Moteur froid a 20 T

(3) Voir courbes couple-vitesse sur :
http://www.alxion.com/
(4) Couple a l'arrét ou vitesse lente.
(5) Latempérature d'entrée de fluide ne doit pas étre inférieure pour éviter tout risque de condensation dans le moteur.

(6) Le fluide de refroidissement sera de préférence de I'eau adoucie glycolée ou un liquide agréé pour circuit de refroidissement fermé en aluminium
limitant les dép6ts et la corrosion.

Pour les courants inférieurs & 53 A, un céble multi-conducteurs blindé
Pour les courants supérieurs a 53 A, 4 cables mono-conducteur blindés répartis sur 45° (souligné dans le tableau )
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D'autres caractéristiques de vitesses sont disponibles, nous consulter.




Convection naturelle

DIMENSIONS COMMUNES A TOUS LES 300 STK

MOTEURS 300 STK

Refroidissement forcé par fluide

DIMENSIONS SUIVANT LA TAILLE
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COMPLEMENT POUR
REFROIDISSEMENT / FLUIDE

COMPLEMENT POUR
REFROIDISSEMENT / FLUIDE

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

bobinage pour 330 Vac entre phase

—
=
~

@)
©)

4)
®)
(6)

@)

300STK2M 300STK4M 300STK6M 300STK8M
Vitesse nominale twmin | 200 | 800 | 200 | soo | 200 [ 800 | 200 | 800
Couple permanent @)4)] N.m 98 170 235 295
Courant a couple permanent (2) A 7,3 ‘ 18,3 11,8 ‘ 39,9 16,3 ‘ 55,5 20,3 ‘ 69,5
Couple maximal 2)3)] N.m 387 774 1161 1548
% Courant a couple maximal 2) A 36,7 92,6 66,5 212,9 | 96,8 | 304,1 | 133,1 | 425,8
% Puissance nominale gy kw 1,89 7,06 3,05 | 10,92 4,2 13,86 | 5,25 | 15,12
'<T: Inertie 10%kg.n¥ 52,7 105,5 158,2 211
g Masse kg 18 31 44 57
6 Constante de temps thermique (2) s 669 1145 1621 2 097
ué Résistance thermique @ac/w 0,164 0,135 0,115 0,1
8 Résistance de phase a 20C 2 2,82 0,44 | 1,286 | 0,126 | 0,808 | 0,082 | 0,534 | 0,052
Inductancede phase a | permanent mH 17,7 2,8 11,1 1,1 7,8 0,8 55 0,53
Constante de temps éléctrique 2] ms 6,3 8,6 9,7 10,2
Section du cable puissance (7 nxmm?| 4x1,5 4x4 4x1,5 | 4x10 | 4x1,5 | 4x10 | 4x2,5 | 4x10
Diamétre du céable puissance 7 mm | @10,2 | 913,1 | 910,2 | B18,8 | ©10,2 |4x @9,5] D11,4 |4x 9,5
300STK2M 300STK4M 300STK6M 300STK8M
Couple permanent (4] N.m 170 323 484 677
Courant a couple permanent A 12,7 31,8 22,8 77,1 34,2 116,5 45,8 156,8
Température d'entrée de fluide B)6)] <« 20 20 20 20
% Accroissement de température de fluide < 10 10 10 10
j Température de carcasse C <30 <30 <30 <30
% Débit I/ mn 3 4 5] 7
g Perte a évacuer W 1430 2 075 2910 3730
® Perte de charge dans le circuit Bar 0,2 0,5 1,6 3,8
Section du cable puissance (7 nxmm?| 4x1,5 | 4x10 4x4 4x16 4x6 4x25 | 4x10 | 4x50
Diamétre du cable puissance 7] mm | @210,2 | ©18,8 | ¥13,1 | 4xD11| 15,9 | 4@135| D18,8 | 417,
300STK2M 300STK4M 300STK6M 300STK8M
Couple permanent (4] N.m 235 453 679 910 -
Courant a couple permanent A 20,8 52,5 37,8 127,7 56,2 191,5 74,7 -
0 Température d'entrée de fluide B)6)] <€ 20 20 20 20 -
g Accroissement de température de fluide C 8 13 17 17 -
E Température de carcasse C 30 31 33 33 -
2| Debit |/ mn 9 9 9 10 -
% Perte a évacuer W 3999 5 987 7 975 9 964 -
0 Perte de charge dans le circuit Bar 2,3 4,3 6,3 10 -
Section du cable puissance (@) nxmm?| 4x2,5 | 4x10 4x6 4x35 | 4x10 | 4x50 | 4x16 -
Diamétre du céable puissance 7 mm | 911,4 |4x @9,5] D15,9 | 42151 |4x ©9,5| 4@17,1 | 4xD11 -

Conditions thermiques :
Température ambiante de 20 T
Elévation de température du bobinage : 120 T

Carcasse statorique en contact avec |'air ambiant ou solidaire sur toute sa surface périphérique d'une piece métallique en contact avec I'air ambiant.

Carcasse statorique bridée sur une piéce métallique de surface égale a deux fois la section de la carcasse.

Moteur froid & 20 C

Voir courbes couple-vitesse sur :
http://www.alxion.com/

Couple a l'arrét ou vitesse lente.

La température d'entrée de fluide ne doit pas étre inférieure pour éviter tout risque de condensation dans le moteur.

Le fluide de refroidissement sera de préférence de I'eau adoucie glycolée ou un liquide agréé pour circuit de refroidissement fermé en aluminium

limitant les dépéts et la corrosion.

Pour les courants inférieurs & 53 A, un céble multi-conducteurs blindé
Pour les courants supérieurs a 53 A, 4 cables mono-conducteur blindés répartis sur 45° (souligné dans le tableau )

D'autres caractéristiques de vitesses sont disponibles, nous consulter.




Convection naturelle MOTEU RS 400 STK

Refroidissement forcé par fluide

DIMENSIONS COMMUNES A TOUS LES 400 STK
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COMPLEMENT POUR
REFROIDISSEMENT / FLUIDE

COMPLEMENT POUR
REFROIDISSEMENT / FLUIDE

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

bobinage pour 330 Vac entre phase

—
=
~

@)
@)

4)
®)
(6)

@)

400STK2M 400STK4M 400STK6M 400STK8M

Vitesse nominale tmin [ 200 | 800 | 200 | soo | 200 | 800 | 200 -
Couple permanent 1)@4)] N.m 225 400 550 700 -
Courant a couple permanent (1) A 15,8 ‘ 53,3 26,8 ‘ 94,7 35,7 ‘ 128,1 | 45,6 -
Couple maximal 2)@3)] N.m 880 1760 2 640 3520 -

g Courant a couple maximal @2 A 78,1 | 252,3 | 149,1 | 468,6 | 218,7 656 273,3 -
HSJ Puissance nominale @) kw 4,3 15,5 7,6 25,2 9,5 35 11,3 -
:; Inertie 103kg.nv 163 325 488 650 -
g Masse kg 35 58 81 104 -
5 Constante de temps thermique (1) S 1307 1 756 2218 2 547 -
ué Résistance thermique @ajc/w 0,098 0,078 0,071 0,063 -
8 Résistance de phase a 20C ) 0,981 | 0,094 | 0,390 | 0,040 | 0,236 | 0,026 | 0,187 -
Inductancede phase a | permanent mH 8,7 0,83 4,8 0,49 3,4 0,37 2,9 -
Constante de temps éléctrique 2] ms 8,9 12,3 14,4 15,5 -
Section du cable puissance (7) nxmm?2| 4x1,5 | 4x10 4x4 4x25 4x6 4x35 | 4x10 -
Diamétre du cable puissance ™| mm | @10,2 |4x29,5| 13,1 | 42135| 15,9 | 4@15.1 | D18,8 -
400STK2M 400STK4M 400STK6M 400STK8M

Couple permanent @) N.m 396 780 1133 1428 -
Courant a couple permanent A 27,5 92,7 52,5 151,2 73,6 264 97,4 -
Température d'entrée de fluide B)6)] <€ 20 20 20 20 -

§ Accroissement de température de fluide C 10 10 10 10 =
j Température de carcasse C <30 <30 <30 <30 -
g Débit I/ mn 5 7 8 9 -
g Perte a évacuer w 2 400 3 550 4 400 5 540 -
® Perte de charge dans le circuit Bar 0,6 1,8 2,6 51 -
Section du cable puissance (7] nxmm?| 4x4 4x16 | 4x10 | 4x35 | 4x16 | 4x95 | 4x25 -
Diamétre du cable puissance ™ mm | 913,1 | 4x@11 | 18,8 | 42151 | 4xD11 | @226 | 45135 -
400STK2M 400STK4M 400STK6M 400STK8M

Couple permanent @] N.m 467 935 1384 - 1 846 -
Courant a couple permanent A 36 121 69 243 94 - 126 -

0 Température d'entrée de fluide B)6)] <€ 20 20 20 - 20 -
g‘ Accroissement de température de fluide C 8 17 17 - 17 -
E Température de carcasse C 30 34 33 - 32 -
2| Dpebit |/ mn 1 8 10 - 10 -
% Perte a évacuer w 5 040 7 220 9 400 - 11 580 -
& Perte de charge dans le circuit Bar 1,9 2 4,4 - 5,5 -
Section du cable puissance (@) nxmm?| 4x6 4x25 | 4x10 | 4x70 | 4x16 - 4x25 -
Diamétre du cable puissance ™| mm | @15,9 | 4@13,5|4xD9,5 | 42201 | 4xD11 - D135 -

Conditions thermiques :
Température ambiante de 20 T
Elévation de température du bobinage : 120 €

Carcasse statorique en contact avec |'air ambiant ou solidaire sur toute sa surface périphérique d'une piece métallique en contact avec I'air ambiant.

Carcasse statorique bridée sur une piéce métallique de surface égale a deux fois la section de la carcasse.

Moteur froid & 20 C

Voir courbes couple-vitesse sur :
http://www.alxion.com/

Couple a l'arrét ou vitesse lente.

La température d'entrée de fluide ne doit pas étre inférieure pour éviter tout risque de condensation dans le moteur.

Le fluide de refroidissement sera de préférence de I'eau adoucie glycolée ou un liquide agréé pour circuit de refroidissement fermé en aluminium

limitant les dépéts et la corrosion.

Pour les courants inférieurs & 53 A, un céble multi-conducteurs blindé
Pour les courants supérieurs a 53 A, 4 cables mono-conducteur blindés répartis sur 45° (souligné dans le tableau )

D'autres caractéristiques de vitesses sont disponibles, nous consulter.




Convection naturelle

DIMENSIONS COMMUNES A TOUS LES 500 STK

MOTEURS 500 STK

Refroidissement forcé par fluide

DIMENSIONS SUIVANT LA TAILLE
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COMPLEMENT POUR
REFROIDISSEMENT / FLUIDE

COMPLEMENT POUR
REFROIDISSEMENT / FLUIDE

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

bobinage pour 330 Vac entre phase

CONVECTION NATURELLE

BOBINAGE A 60C

BOBINAGE A 140C

@)

@)
@)

4)
®)
(6)

@)

500STK1IM 500STK2M 500STK3M 500STK4M |500STK6M BO0STKOM
Vitesse nominale wmin | 50 [ 600 [ 50 | 600 [ 50 | 600 | 50 | 600 50 50
Couple permanent @)@ N.m 210 365 520 640 878 1185
Courant a couple permanent 1) A 7,7 ‘ 37,3 | 10,1 ‘ 62,6 | 13,9 ‘ 91,5 | 16,5 ‘ 112,8 19 23,5
Couple maximal @@)| N.m 768 1536 2304 3072 4608 6 912
Courant a couple maximal 2) A 32,4 | 166,3 | 46,7 | 295,6 70 443 85,8 532 120,9 166,3
Puissance nominale )] Kw 1,05 | 12,6 1,8 19,5 2,6 25,2 3,3 28,4 4,6 6,22
Inertie 103kg.n? 216 433 649 865 1 296 1944
Masse kg 27,4 43 58 73 103 148
Constante de temps thermique 1) S 1036 1593 2 153 2710 3830 4 670
Résistance thermique jc/w 0,084 0,078 0,072 0,068 0,059 0,050
Résistance de phase a 20C 2) 5,400 | 0,206 | 3,360 | 0,084 | 1,830 | 0,046 | 1,440 | 0,038 0,955 0,686
Inductancede phase a | permanent mH 26,2 1 25,3 | 0,63 17 0,42 | 151 0,4 11,5 9,2
Constante de temps éléctrique 2)| ms 4,9 7,5 9,3 10,5 12 13,4
Section du cable puissance (7)|nxmm?| 4x1,5 | 4x6 |4x1,5| 4x10 | 4x1,5| 4x16 | 4x1,5 | 4x25 4%2,5 4x4
Diamétre du cable puissance ™| mm |910,2 |@15,9]|910,2 |4xD9,H B10,2 | 4xD11]| B10,2 | 42135 11,4 13,1

500STK1M 500STK2M 500STK3M 500STK4M |500STK6M BO0STKOM
Couple permanent @] N.m 285 588 831 1122 1731 2 530
Courant a couple permanent A 10,1 | 49,2 | 15,9 | 98,6 | 21,7 | 142,5| 27,8 | 190,5 36,5 52
Température d'entrée de fluide 5)6)] < 20 20 20 20 20 20
Accroissement de température de fluide C 10 10 10 10 10 10
Température de carcasse C <30 <30 <30 <30 <30 <30
Débit I/ mn 3 5 6 7 9 13
Perte a évacuer w 1750 2520 3 160 3920 4 813 6 870
Perte de charge dans le circuit Bar 0,04 0,23 0,65 0,9 1,84 5,4
Section du cable puissance (7)Inxmm?] 4x1,5 | 4x10 | 4x1,5 | 4x25 | 4x2,5| 4x35 | 4x4 | 4x50 4x6 4x10
Diamétre du cable puissance ™| mm |910,2 |218,8]|910,2 | 4@13,5] 911,4 | 4@15,1] F13,1 | 4@17,1] 15,9 18,8

500STK1IM 500STK2M 500STK3M 500STK4M |500STK6M BO0STKOM
Couple permanent @] N.m 412 819 1180 1 550 2394 3590
Courant a couple permanent A 16,5 | 80,3 | 24,4 151 34 223 42 288 61 82
Température d'entrée de fluide B)e)| < 20 20 20 20 20 20
Accroissement de température de fluide C 8 8 8 9 12 17
Température de carcasse C 41 31 31 28 30 32
Débit I/ mn 11 15 17 19 19 19
Perte a évacuer w 5 508 7 128 8 410 9 690 13 040 17 590
Perte de charge dans le circuit Bar 0,29 1,3 2,6 4,4 6,8 10,4
Section du cable puissance (7)nxmm?2| 4x1,5 | 4x16 | 4x4 | 4x35 ] 4x6 | 4x70 | 4x10 | 4x95 4x10 4x16
Diamétre du cable puissance (7)] mm |910,2 |4x@11|@13,1 | 4x215,1] @15,9 | 4x220,1| D18,8 | 4x222.6] 4xD9,5 4x211

Conditions thermiques :

Température ambiante de 20 T

Elévation de température du bobinage : 120 €

Carcasse statorique en contact avec |'air ambiant ou solidaire sur toute sa surface périphérique d'une pieéce métallique en contact avec I'air ambiant.
Carcasse statorique bridée sur une piéce métallique de surface égale a deux fois la section de la carcasse.

Moteur froid a 20 C

Voir courbes couple-vitesse sur :

http://www.alxion.com/

Couple a l'arrét ou vitesse lente.

La température d'entrée de fluide ne doit pas étre inférieure pour éviter tout risque de condensation dans le moteur.

Le fluide de refroidissement sera de préférence de I'eau adoucie glycolée ou un liquide agréé pour circuit de refroidissement fermé en aluminium
limitant les dépéts et la corrosion.

Pour les courants inférieurs a 53 A, un cable multi-conducteurs blindé
Pour les courants supérieurs a 53 A, 4 cables mono-conducteur blindés répartis sur 45° (souligné dans le tableau )

D'autres caractéristiques de vitesses sont disponibles, nous consulter.




Convection naturelle

MOTEURS 800 STK

Refroidissement forcé par fluide

DIMENSIONS COMMUNES A TOUS LES 800 STK
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ML TAVUITIUTOOLIVILIN T /7 TTLUITU L

ML TAVUITIUTOOLIVILIN T 7 TTLUITU

CONVECTION NATURELLE

BOBINAGE A 60C

BOBINAGE A 140C

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

bobinage pour 330 Vac entre phase

800STK1M 800STK2M 800STK3M 800STK4M [800STK6M
Vitesse nominale timin | 30 [ 250 [ 30 | 250 | 30 | 250 [ 30 | 250 30
Couple permanent @@ N.m 610 1127 1620 2 010 2708
Courant a couple permanent 1) A 14,9 ‘ 43,9 | 19,7 ‘ 68,1 21 ‘ 102 27,5 ‘ 110 34,5
Couple maximal @@)| N.m 1828 3656 5 484 7312 10 968
Courant a couple maximal 2) A 50,8 158 74,9 | 258,6| 86,2 | 406,4 | 118,5 | 474,2 167,4
Puissance nominale ] kw 1,92 | 15,01 | 3,5 22,6 4,9 28,9 6,3 33,1 8,53
Inertie 103%kg.n? 1270 2540 3810 5080 7 620
Masse kg 55 82 109 138 193
Constante de temps thermique 1) s 444 685 925 1166 1656
Résistance thermique @mjc/w 0,035 0,033 0,032 0,030 0,028
Résistance de phase a 20C ) 2,695 | 0,278 | 1,577 | 0,132 1,440 | 0,065 | 0,899 | 0,056 0,585
Inductancede phase a | permanent mH 15,4 1,6 14,2 1,2 16,1 | 0,73 | 11,3 0,7 8,6
Constante de temps éléctrique )] ms 57 9 11,2 12,6 14,7
Section du cable puissance (7)|nxmm?2| 4x1,5 | 4x10 | 4x2,5| 4x10 | 4x2,5| 4x25 | 4x4 | 4x25 4x6
Diamétre du cable puissance ™| mm |910,2 |218,8|9D11,4 |4xD9,H D11,4 | 4@13,5| D13,1 | 4@135] 15,9

800STK1M 800STK2M 800STK3M 800STK4M [800STK6M
Couple permanent @] N.m 803 1580 2 370 3160 4720
Courant a couple permanent A 18,2 | 53,6 | 26,3 | 90,9 | 29,4 | 142,8| 41,5 166 58,5
Température d'entrée de fluide 5)®6)] < 20 20 20 20 20
Accroissement de température de fluide C 10 10 10 10 10
Température de carcasse C 30 28 27 27 26
Débit I/ mn 6 7 9 10 13
Perte a évacuer w 3190 4 080 4 900 5 800 7 400
Perte de charge dans le circuit Bar 0,1 0,4 0,9 1,3 3,1
Section du céble puissance (7)nxmm?| 4x2,5 | 4x10 | 4x4 | 4x16 | 4x4 | 4x35 | 4x10 | 4x50 4x10
Diamétre du cable puissance (7] mm |911,4 4x29,5|D13,1 | 4xD11| @13,1 | 4x215,1| &18,8 | 42171 4xD9,5

800STK1M 800STK2M 800STK3M 800STK4M [800STK6M
Couple permanent @] N.m 1039 2 057 3100 4100 6 100
Courant a couple permanent A 27,5 | 81,1 40 138,2 45 218,6 | 63,3 253 88
Température d'entrée de fluide 5)®6)] < 20 20 20 20 20
Accroissement de température de fluide C 9 9 9 13 13
Température de carcasse C 31 28 28 30 29
Débit I/ mn 16 19 23 19 23
Perte a évacuer w 7 900 9710 11 550 13 600 17 200
Perte de charge dans le circuit Bar 0,9 2,1 4,2 4 8,5
Section du céble puissance (7)nxmm?| 4x4 | 4x16 | 4x10 | 4x35 | 4x10 | 4x70 | 4x10 | 4x95 4x16
Diamétre du cable puissance (7] mm |913,1 |4x@11|D18,8 | 4x215,1| D18,8 | 4x220,1|4xD9,5| 4x222,6] 4xD11l

(1) Conditions thermiques :
Température ambiante de 20 T

Elévation de température du bobinage : 120 €
Carcasse statorique en contact avec |'air ambiant ou solidaire sur toute sa surface périphérique d'une pieéce métallique en contact avec I'air ambiant.

Carcasse statorique bridée sur une piece métallique de surface égale a deux fois la section de la carcasse.

(2) Moteur froid a 20 C

(3) Voir courbes couple-vitesse sur :
http://www.alxion.com/

(4) Couple a l'arrét ou vitesse lente.

(5) Latempérature d'entrée de fluide ne doit pas étre inférieure pour éviter tout risque de condensation dans le moteur.

(6) Le fluide de refroidissement sera de préférence de I'eau adoucie glycolée ou un liquide agréé pour circuit de refroidissement fermé en aluminium
limitant les dépéts et la corrosion.

(7) Pour les courants inférieurs a 53 A, un cable multi-conducteurs blindé
Pour les courants supérieurs a 53 A, 4 cables mono-conducteur blindés répartis sur 45° (souligné dans le tableau)

D'autres caractéristiques de vitesses sont disponibles, nous consulter.




CODIFICATION DES MOTEURS STK

1 4
\Y
’@\}
M
&
(@
<')<0
145STK 1 Convection naturelle
. . Coté cable
190STK 2 | Refroidissement / fluide
300STK 5 |Chemise de refroidissement B | Cote sans cable
intéegrée .
Sans assemblage bride

400STK

500STK H| Haute Précision 145STK, 190STK

800STK S | Précision standard 145STK, 190STK

- Haute précision pour 300STK-800STK
C Entrée cable blindé
4 cables non blindés N
0 2 metres
X 4 cables blindés N
1 3 metres
9 11 metres
Az Spécial

C : Refroidissement :

1: Convection naturelle :
Carcasse moteur sans gorges de refroidissement

2 : Refroidissement par fluide :
Carcasse moteur avec gorges de refroidissement

3: Chemise de refroidissement intégrée :
Moteur avec chemise de refroidissement intégrée (voir table pour dimensions)
W : Code bobinage :
01 : Basse vitesse dans la table des caractéristiques
02 : Haute vitesse dans la table des caractéristiques
XX : Bobinages spécifiques, contactez-nous

H: Technologie moteur :
H : Technologie de haute précision ; couple d'encoche <1% du couple nominal en convection naturelle (145STK-190STK)
S : Technologie standard ; couple d'encoche 2% du couple nominal en convection naturelle (145STK-190STK)
X : Technologie de haute précision ; couple d'encoche <2% du couple nominal en convection naturelle (300STK-800STK)

L : Longueur de céble :
0a9: Longueur depuis la face du moteur
A & Z: Longueur et/ou section spécifique, contactez-nous




Résolvers de précision RES FC (jusqu'a +/- 1 mn d'arc) a
diameétre intérieur élevé (jusgu'a 90 mm)

Issus de la nécessité d'une précision optimale pour le servo-mécanisme, les résolvers développés par

s'adaptent aux moteurs pour Entrainement Direct des gammes FC et ST et peuvent étre utilisés
avantageusement dans les axes utilisant les moteurs STK. lls représentent un pas supplémentaire
indispensable pour I'exploitation de la technologie de I'entrainement direct.

RES FC 6-72-32-90 |RES FC 6-72-32-90-50 | RES FC 1-72-32-90
Nombre de péles 12 12 2
Précision mécanique +1 min d'arc +1 min d'arc +50 min d'arc
Diamétre interne @90mm 290mm @90mm
Tension d'alimentation nominale A% 1A% v
Fréguence 10 kHz 10 kHz 10 kHz
Rapport de transformation 0,23 0,50 0,165
Impédance d'entrée Zro=77 +j 177 Zro=77 +j 177 Zro=131+j198
Impédance de sortie Zss =118 +j 258 Zss =396 +j 869 Zss =311 +j431
Angle de phase 7° 7° 5°
Résiduelle totale <3/1000 <3/1000 <3/1000

DIMENSIONS DU RESOLVER
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